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1 Onderdelen 

• Driepikkel (A) 

• Camerakop (vastgezet met een speciale 
meegeleverde vijs) (B) 

• Batterij en batterijlader 

• Camera 

• Argus Interface box (D) 

• Start- en finishknop 

• Alge verbinding onderdelen 

• Mobiele start trolley

 
 

(A) Driepikkel

 
 

 
(B) Camerakop

 
 

 
Driepikkel + camerakop

 
 

 
(C) Camera

 
 

 
(D) Argus Interface box 

 

 
 

 
  



 
 

 
 

 

 

2 Setup 

 
• Plaats het statief en de camera exact in het verlengde van de finishlijn 

• Statief met 1 voet naar voor zetten  

• Camera bevestigen op voetje: knop indrukken en naar voor schuiven  

• Camera laten invullen en dan klikt hij  

• Nog even voelen door schuivertje naar voor te doen - zit hij goed vast?  

• Achterste waterpas op camera is belangrijk  

• Lensconnector in camera klikken rechts achteraan  

 

 

 

Connector interface box met camera: aan de hand van de stekker links onderaan in de camera klikken. 
Is niet gelinkt met laptop, staat het dichtst bij de camera. 

 
Batterij en batterijlader permanent van stroom voorzien. 
Zorg dat deze voldoende opgeladen is. 

➔ Ook in de winterperiode af en toe de batterij opladen. 
2 kabels aan batterij: 

1. Kort = lader 
2. Lang = interface box 

 

Verbind de camera via een ethernetkabel met de computer. 
De poort die gebruikt wordt om ethernet te nemen, mag geen IP-adres hebben. 
‘Jumbo frames’ moeten openstaan (maximaal), zie indien nodig de FAQ op de website van TimeTronics 

 

Verbind de TED-ontvanger (rood) met de camera. Dit als er met de draadloze start gewerkt wordt (zie ook “4. 
Draadloze start (TED)”). 

 

https://www.timetronics.be/support


 
 

 
 

 

 

 
• Goed vastklikken van de camera op het statief 

• Draai en kantel de camera a.d.h.v. de hendels 

• Zorg dat de camera waterpas staat (zie interne waterpas aan de onderkant van de camera) 

• Deze waterpas is het éérste en het laatste dat je controleert 

• Kabeltje rechter gat (best laten zitten) 

 

 

• Aankomstlijn moet exact voor toren / camera liggen! 

• Breng de 1e baanvolledig onderaan in beeld en voorzie bovenaan een beetje ruimte 

• De rode lijn is de opnamelijn. Plaats deze parallel met de aankomstlijn. 

• Zorg dat de eerste baan helemaal onderaan is uitgelijnd. 

• Drie vierkante kaders (enkel het middelste venster is verplaatsbaar met de muis) 

• Bovenste frame: sleep naar de laatste baan óf op de plaat aan de overkant. 

• Middelste frame kan je verschuiven om scherp te stellen. Plaats dit frame op 1/3 van 
de baan vanaf de onderkant van het beeld. 

• Onderste frame vastzetten op de dichtstbijzijnde baan. 

• Stuur bij met de zwarte knop aan het statief om de rode lijn volledig gelijk te zetten met de finishlijn. 

• Evenwijdig verschuiven kan via de scrollbar onderaan in beeld. 

• Regel de belichting. 

• Zorg dat het referentiepunt aan de overkant goed belicht is (en niet overbelicht) 

• Regel de zoom. 

• Waterpas (groen achteraan camera) controleren 

• Kleine aanpassing kan door de voeten van de driepikkel licht aan te passen 
 
Hoe wordt het eerste punt aangeduid op de Watersportbaan? 

• Hazewinkel = boei met vlaggetje 

• Constructie maken vanaf de zijkant om de eerste markering aan te duiden. 

 

1. Diafragma openen en sluiten: bij roeien zo klein mogelijk maken om alles zo scherp mogelijk te 
maken; zo weinig mogelijk licht toelaten om zoveel mogelijk scherpte te houden 
(bij roeien zoveel mogelijk sluiten) 

Diafragma gesloten: 
 

→ meer personen scherp 

Diafragma open: 
 

→ minder personen scherp 

• Eerst zorgen voor voldoende licht en nadien diafragma zoveel mogelijk sluiten. Zo zie 
je alles scherper. 

2. Aantal lijnen per seconde instellen: 500f/s - 3.000f/s 
(bij ons op 1.000 lijnen zetten) 

3. Digitale versterking: meer korrel; zo groot mogelijk maken 
(bij ons zo veel mogelijk openzetten) 

4. Gamma-controle laten openstaan 
5. Kleurbalans 

 

1. Zwenk de camera richting de boeien en check of die scherp zijn. 
2. Focus opnieuw op de aankomstlijn 
3. Stel scherp op 1/3e van alle banen 



 
 

 
 

 

 

• Voor roeien: +- 3e boei 
4. Sleep cijfers op de juiste baan 

 

 

• Het is geen ramp als de race (in de Argus-software) nog niet klaar staat als de boten al zijn  

• vertrokken. De ontvangen draadloze starts worden lokaal bijgehouden, zodat de juiste start nog 
achteraf aan de race kan toegevoegd worden (door rechtermuisklik op de startknop). 

 

 

Voor de connectie tussen de Argus software van TimeTronics en iRow van Info Service Belgium (ISB) moeten er 
allereerst enkele zaken ingesteld worden: 

1. Maak een wedstrijdfolder aan in C:\Users\JOUW_USER\photofinish_files. 
De snelkoppeling naar de wedstrijdfolder staat op de Desktop van de computer met de naam “Argus 
wedstrijden” 

2. De “sync”-file kan je kopiëren naar de nieuwe wedstrijdfolder (hierin staat de synchronisatie-info met 
iRow). 

3. Herstart Argus. Nu is de aangemaakte folder zichtbaar (deze iRow-stap gebeurt dus best als 
allereerste). 

4. Klik op de “i” naast de wedstrijdnaam. 
5. Pas de “Competition code” aan naar het wedstrijdnummer van iRow. Deze is te vinden op de 

detailpagina van de wedstrijd in iRow. 
6. Na het invullen van de “Competition code” worden alle races ingeladen. Indien er al heats ingedeeld 

zijn, worden deze als aparte lijnen getoond. 
 

 

 

De heats kunnen op voorhand ingedeeld worden in iRow door de wedstrijdorganisatie, of die kan met behulp 
van tablet (kan ook met een smartphone of laptop/desktop) via de Timing app gedaan worden. 
 
In de Timing app kies je bovenaan de juiste wedstrijd en race, en kies je als afstand “Start”. Het veld “Heat” laat 
je leeg, aangezien we alleen de roeiers willen zien zonder ingedeelde heat. 
<<screenshot>> 
 
Na het zoeken staan alle boten van de gekozen race onder “Rowers”. Hierna kan je de boten aanklikken, 
waarna ze onder “Timing” komen. Zo kan je alle boten in de volgorde dat ze aanduiden liggen (eerste boot = 
baan 1), om ze vervolgens op te slaan. Indien er geen boot in de eerste (of meerdere) banen zit, kan je 
daarvoor klikken op “lege baan”. 
<<screenshot>> 
 
Je kan een boot aanpassen door deze aan te klikken. Om ze van baan te veranderen kan je een ander bow 
number invullen, waarna deze gewisseld wordt van plaats. Je kan ook een boot verwijderen door te klikken op 
de “X”. 
<<screenshot>> 
 

  
 



 
 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Duid in de TimeTronics-software aan dat de starttijd van AlgeTiming komt 

• ∞-icoontje rechtsonder (“connectie met derden” > tab “Start” > Fabrikant “AlgeTiming” 
 

 

1. Duid de regatta aan 
2. Naar boven afronden op 1/100ste van een seconde 
3. Duid de richting aan met het paardje 
4. Geef een sein (licht) naar de start om te laten weten dat de camera klaar staat 
5. Maak de connectie met Alge Timing (in grijze poort inklikken rechtsboven op de camera) 
6. Stuur alle race informatie door 

3 De Race 

De tijd van TimeTronics is de primaire tijd die in i-Row wordt ingelezen. 

 
1. Kies de race 
2. Zet het lamp-symbool ‘AAN’ (geel) = “armed start” 
3. Eens de start is gegeven, wordt het lamp-symbool groen 

 
Wat bij meerdere races die tegelijk actief zijn? 

• Bovenaan staan meerdere races in het groen. 

• Bij de finish van race 1 kan je de andere lopende races blokkeren zodat hiervoor nog geen opnames 
worden gemaakt. 

• Komen verschillende races door elkaar aan, dan is het blokkeren niet nodig 
 

 
Volg de volgende stappen om een race timing te doen: 

1. Selecteer de race door er op te dubbelklikken: deze komt dan in de tabs in het midden bovenaan 

• Vakje is grijs 
2. Zet de race klaar: klik op ARM (F5 - lampje) 

• Vakje wordt geel, het lampje van de manuele start knop zal branden 
3. Blokkeer de race: klik op AUTO 

• Vakje wordt geel met een rode schuine streep over 

• Dit zodat de beeldopname niet voor deze race wordt bijgehouden, om verwarring te 
vermijden 

4. Race start: dit kan mbv. de manuele start knop, de TED of door te klikken op START (F6 - pistool) 

• Vakje wordt lichtgroen 
5. Race finish: als de boten bijna aan de finishlijn zijn, moet je de race eerst deblokkeren (klikken op 

AUTO) 



 
 

 
 

 

 

• Vakje rode schuine streep is weg 
6. Neem de finishbeelden op: druk op de finishknop of ARRIVAL (F7 - finishvlag) 

• Vakje wordt donkergroen 

• Vakje wordt donkerblauw zolang er ingedrukt wordt (dan worden de beelden opgenomen) 

• Neem enkele seconden voor én na de boot op, zodat deze volledig in beeld is 

• Laat de knop los tussen de boten indien er veel tijd tussen zit, dan is het makkelijker in de tijd 
registratie en is er een betere finishfoto 

• Noteer de volgorde van de boegnummers zelf, zodat je vlot zelf de juiste boten kan toewijzen 
7. Na finish van de laatste boot: klik op STOP (stop teken) 
8. Deblokkeer direct de volgende race (klikken op AUTO)! 
9. Trek lijnen aan de beginpunten van de boten om die tijden te registreren 

• Loop in het bovenste beeld boot per boot af door op dat stuk van het beeld te klikken 

• Trek in het onderste beeld lijnen dmv. ctrl + klik 

• Als je de shift (todo: of alt?) knop indrukt zoom je nog wat in op dat stukje beeld 

• Wijs de juiste boot toe volgens het boegnummer (leesbaar uit het beeld ofwel via de 
genoteerde volgorde van de boegnummers) 

10. Nadat alle boten geregistreerd zijn: dubbelcheck met de volgorde van de boegnummers en klik op 
upload results (pijl omhoog bij de boten linksonder) 

11. Na driedubbelcheck: sluit de race door te klikken op het kruisje ernaast 
 
Tips: 

• Geen probleem als de heat indeling er nog niet doorgekomen is bij de start van de heat, die wordt 
achteraf dan ingeladen 

• Zet op tijd de volgende races klaar: zorg dat er altijd 1 klaar staat. Doe dit best direct na de start van 
de vorige race (zorg dat je wel zeker bent van de juiste race & heat) 

• Heb je de start gemist: zet de race klaar, klik met de rechtermuisknop op START: “Show all start 
signals” en selecteer de betreffende start 

• Heb je de finish gemist: haal de beelden terug via de “Continuous recording”, selecteer de beelden en 
voeg ze toe 

• Bij tegelijk toekomen meerdere races: deblokkeer beide, zodat de beelden voor beide opgenomen 
worden 

 
In de Timing app is het mogelijk om lege banen toe te voegen, als er bv. niemand op “baan 1” roeit. Dit zodat 
de baanindeling ook correct binnenkomt in de TimeTronics-software, voor de tijdtoewijzing. 
Als de iPads gebruikt worden voor de backup-tijden moet er ook een vrijwilliger aan de finish staan, die de iPad 
bedient om de finishtijden van de finishknop – die door een official bedient wordt – aan de juiste boten te 
koppelen en op te slaan. 

 
• Op het moment dat er een lijn getrokken wordt, komt er al een melding in i-Row (unofficial result) 

• Plaats de cursor in de baan waarin de roeier had moeten finishen. 

• Vb. situatie: Als een roeier tijdens de wedstrijd van baan verandert (gestart in baan 4 
en gefinisht in baan 5) 

1. Activeer de horizontale lijn om duidelijk te zien in welke baan je toewijst (shift/shift). 
2. Zoom in op  het beeld om de exacte locatie van de boot te bepalen (alt). 
3. Leg de punt van de boot vast (ctrl + klik). 

• DNS – DNF 

• Aankomst gemist? Ga terugkijken in het geheugen van de software. 

• Wanneer boten van verschillende races elkaar inhalen 

• Manueel proces. Kijk naar de boegnummers om te weten uit welke race de boot 
komt. 



 
 

 
 

 

 

  



 
 

 
 

 

 

4 Draadloze start (TED) 

 
De draadloze start werkt met behulp van het TED2 radio systeem van 
Alge-Timing. Dit zijn 2 toestellen, waarvan de verzender (geel, 
aangeduid als TX in de display) en de ontvanger (rood, aangeduid als 
RX in de display). 
 
De verzender wordt verbonden met de knoppendoos van de 
relaiskast aan de 2000m, of met de mobiele knoppendoos voor de 
tussenafstand timing. Bij het drukken op de knop wordt een puls 
doorgegeven aan de TED, die het startsignaal verzendt. 
De ontvanger wordt verbonden met de Timetronics camera, waarbij 

in de software moet ingesteld worden dat de start via het Alge-Timing systeem binnenkomt. Bij het ontvangen 
van het startsignaal begint de tijd te lopen in de Timetronics software. 

 
Als eerste stap moeten de 2 antennes verbonden worden met de TED toestellen. De TED kan vervolgens aangezet 
worden door te drukken op ON, en vervolgens ENTER (=de OFF knop). 
Na het opstarten moet de TED eerst verbinding maken met GPS, voor het syncen van het toestel. Hiervoor moet 
de TED buiten staan, of bij een raam met de antenne naar buiten gericht. Zolang dit niet in orde is zal het GPS 
teken (de 2 pijltjes) blinken met daaronder NOT, zodra ok staat dit vast met daaronder GPS. Dit moet in orde zijn 
bij beide TEDs om ze te kunnen gebruiken voor de timing. 
 

  
 
De TED heeft een bereik van 4,5km, in perfecte omstandigheden natuurlijk. Om te testen hoe goed beide TEDs 
elkaar vinden, kan er een “Fieldtest” gedaan worden met de verzender. Hiervoor druk je 2x op ON, waarna je in 
de menu komt. Met het pijltje naar beneden (de 2 knop) ga je naar de Fieldtest om deze te activeren. Na activatie 
loopt de test standaard 60 seconden (kan gestopt worden met de ESC knop), en toont de ontvanger hoe goed 
het signaal is. In de eerste praktijk testen lijkt 1500-1700 mV een minimum sterkte, vanaf 2000mV is dit zeer 
sterk. 
 

  
Kabels die verbonden worden met de TEDs zijn altijd ‘bananenplugs’, met 1 in de groene aansluiting en 1 in de 
zwarte aansluiting daar recht onder. 
Bij het verzenden en ontvangen van een startsignaal, komt er kort “C0” tevoorschijn op de TEDs. Test dus zeker 
ook dat beide gebeurt, zodat je zeker bent dat de signalen er goed doorkomen. 

https://alge-timing.com/en/product/2209/ted2-radio-system


 
 

 
 

 

 
De TED kan uitgezet worden door de “OFF”-knop ingedrukt te houden tot je de bevestiging krijgt, om daarna nog 
eens op “OFF” te drukken. 

 
Om de kabels met fiches te verbinden moeten deze ter hoogte van de 2 bollen verbonden worden. Hierna wordt 
dit geklemd door de blauwe schroef toe te draaien. Let hierbij op dat het zwarte stuk niet meedraait! Houd deze 
vast als dit zou gebeuren, zodat er niets kapot draait. 
Deze fiches kunnen ook aan elkaar gekoppeld worden, zodat draden altijd kunnen verlengd worden. 
 

  
 

 
Voor de timing aan de pontons op de 2000m, kan de TED verbonden worden met de knoppendoos. Bij het 
drukken op de start knop wordt de puls naar de TED gestuurd en wordt dus het draadloze startsignaal verstuurd 
(hierbij zie je dan “C0” op beide TEDs). 
Als extra kan er een iPad of ander toestel via USB-A verbonden worden (USB-A fiche aan de zijkant). Bij het 
drukken op de start knop wordt hier een Enter toets doorgegeven, zodat die tijdstippen kunnen geregistreerd 
worden voor een backup timing. Dit kan mbv. de timing app, die gekoppeld is aan iRow. 
 

 

 
(= De kabel om de TED met de 
knoppendoos te verbinden) 



 
 

 
 

 

 

 
De draadloze start op een tussenafstand werkt met batterij, dus hiervoor is er geen stroom nodig. Voor de finish 
is dit wel nodig. De tussenafstand kan dus op eender welke plaats gebruikt worden. 

 

Het materiaal voor de timing aan tussenafstanden en 
de finish zit in de Stanley werkbak. 

 
 

In de bovenste bak zit bovenaan de display van de 
batterij, de verbindingen voor de TED, de hoorn, de 
knop en de USB output. 

 
 

In de bak zelf zit de batterij aansluiting. 

 
 

Bij het inpluggen van de batterij staat op het display 
hoeveel percentage deze nog heeft. Er kunnen 2 
batterijen tegelijk ingeplugd worden, maar dit is niet 
nodig aangezien er niet veel verbruikt wordt. Het is 
dus best 1 batterij als reserve te houden. 

 
 

 
In de onderste bak zit: 

1. TED ontvanger en verzender 

2. 2 antennes TED 

3. 2 USB adapter + USB A-C kabel voor opladen TED 

4. Kabel verbinden TED met knoppendoos (kabel met groene & zwarte bananenplug) 

5. Hoorn tussenafstand 

6. Hoorn finish 

7. Verlengkabels hoorns (2x10m) 



 
 

 
 

 

 
8. Drukknoppen 

9. Verlengkabels drukknoppen (1x20m, 2x10m, 2x2m) 

10. Finishdoos 

11. Stroom adapter finishdoos 

12. Spanband ophangen TED 

 

 

Om de draadloze start op een tussenafstand te registreren, moeten de volgende zaken verbonden worden: 
1. Batterij inpluggen (zie hierboven bij “Materiaal”) 

2. TED met bananenplug kabel in het linker vak, in de kleinere fiche met aanduiding TED 

3. Drukknop verbonden met fiche in rechter vak 

4. Hoorn verbonden in het linker vak, in de grotere fiche met aanduiding BUZZER (optioneel) 

5. USB kabel met iPad of ander toestel (optioneel) 

Bij het drukken op de drukknop wordt de puls naar de TED gestuurd en wordt dus het draadloze startsignaal 
verstuurd (hierbij zie je dan “C0” op beide TEDs). 
Indien de hoorn verbonden is gaat deze dan ook af, zodat de roeiers een geluidsignaal hebben als start. Dit is 
optioneel indien de jury dit signaal liever zelf geeft. 
Tenslotte wordt er een Enter toets doorgegeven via USB indien deze verbonden is, voor de back-up timing (zie 
Timing 2000m). 
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Aan de finish kan de finish-doos ook opgesteld worden, om een geluidsignaal te geven aan de finishende 
roeiers, en een backup tijd te noteren. Dit staat los van de TimeTronics finish camera timing. 
De volgende zaken moeten dan verbonden worden: 

1. Stroom in stopcontact 

2. Drukknop 

3. Hoorn 

4. USB 

 
 
Bij het drukken op de drukknop gaat de hoorn af, en wordt er een ‘Enter’ doorgegeven via USB. Deze tijdstippen 
kunnen opnieuw gebruikt worden als finishtijd voor een back-up timing, vb. met de timing app die verbonden is 
met iRow. 
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• Het is belangrijk dat de TED-verzender hoog staat, met de antenne omhoog gericht. We voorzien een 

extra verlengdraad en spanband om flexibel genoeg te zijn voor de start op de verschillende 
afstanden. 

• De TED-ontvanger staat best voor het raam richting de start, aan de binnenkant met het raam open. 
We hebben deze bevestigd met duct tape aan de onderkant van het kader zodat de antenne in het 
midden van het raam kwam. Idealiter wordt hier een beugel voor voorzien. 

• Vóór de start van de wedstrijd moet de ontvangst van het signaal goed getest worden, ook bij het 
verplaatsen naar andere afstanden. Hiervoor kan je de fieldtest op de verzender activeren, waarna je 
op de ontvanger kan kijken hoe goed het signaal binnenkomt. Vanaf +- 1700mV lijkt het een goed 
signaal te zijn. 

  



 
 

 
 

 

 

5 Timing team 

Persoon 1 – Fotofinish camera 

• Opgeleide persoon 

• Klaarzetten van de starts van de verschillende races in de software 

 

Persoon 2 – Fotofinish camera 

• Opgeleide persoon 

• Trekken van de finishlijnen op de beelden in de software 

 

Persoon 3 – iRow 

• Klaarzetten van de starts van de verschillende races in de software 

 

Persoon 4 – iPad start 

• Bediening van de iPad aan de start 

 

Persoon 5 – iPad finish 

• Bediening van de iPad aan de finish 

 

Persoon 6 – Back-up 
 

 
Voorzie voldoende wisselmogelijkheden binnen het takenpakket zodanig dat de concentratie optimaal blijft 
gedurende de hele wedstrijd. 

6 Mogelijke problemen 

• Indien veel reflectie van het water, dan gebruik je de polarisatie filter. 

• Positie van de camera 

• Sluit je een tabblad van een race, dan sluit je ook de race definitief. 

• Wanneer nog niet alle boten ‘binnen’ zijn, verschijnt er wel een waarschuwing. 

7 Opmerkingen 

Er is vooral een goede communicatie nodig tussen start en aankomst. 
Vb. situatie: Als roeier in baan 4 niet komt opdagen, en jury verlegt roeier van baan 5 naar baan 4 

• TimeTronics programma ‘refresh’ vlak voor de start 
Niet zeker over een bepaalde finish? ’s Avonds kan je alle aankomsten herbekijken indien je wil om te checken. 



 
 

 
 

 

 

8 Setup schema 

 



 
 

 
 

 

 

9 Shortcuts voor Argus software 

(Laatste update: 15/02/2024) 

KEY COMBINATION ACTION 

F3 New race 

F4 Scroll through active races 

F5 Set race ready 

F5 Refresh camera detection in camera control window 

F6 Manually start race 

F7 Set an arrival 

F8 Stop race 

F10 Toggle block arrivals 

F12 Manual wind measurement 

O Toggle overview 

Home Scroll to the beginning of the photofinish image 

End Scroll to the end of the photofinish image 

Escape 
Hide result lines and transponder passages on photofinish image (press 
any key to make them visible again) 

Arrows left/right Scroll in the photofinish image 

Shift (holding) Set horizontal result by lane line 

Shift (quick twice) Set horizontal result by lane line permanently, once shift to disable 

Short double press Shift 
Set permanent horizontal result by lane line (press Shift again to hide 
result line) 

Shift + arrows left/right Fast scrolling in the photofinish image 

Shift + mouse wheel Fast scrolling in the photofinish image 

Ctrl + mouse click Set a result in the photofinish image 

Ctrl + arrows left/right Move the result line one step (after selecting a result) 

Ctrl + Shift Set a result by lane in the photofinish image 

Ctrl + mouse wheel Zoom photofinish image 

Ctrl + p Print results 

Alt (holding) Activate image eye 

Alt (quick twice) Permanent image eye, 1 time alt to disable 

Short double press Alt Open permanent image eye window (press Alt again to hide image eye) 

Alt + mouse wheel Zoom image eye 

Alt + mouse wheel + click 
Zoom image eye, move mouse down/up after click to open 2nd image 
eye to compare close finish 

Ctrl + Shift + mouse wheel Control Video ID frames in steps 

Hold right mouse button Drag in the picture 

 
  



 
 

 
 

 

 

10 Materiaallijst i-Row 

 

 

a. 1x Starthoorn 

b. 1x Kabel 

  
 

 

a. 2x batterij 

b. 1x USB-C kabel 

  
 

 



 
 

 
 

 

 

 

a. 2x drukknop 

b. 2x kabel (2m) 

c. 1x kabel 10m 

d. 1x kabel 20m 

e. 2x TED ontvanger (rood)  & verzender (groen)  

f. 2x antenne TED 

g. 2x kabel met groene en zwarte bananenplug (voor verbinden TED en start-controledoos) 

h. 2x USB adapter 

i. 2x USB A-C kabel (voor opladen TED) 

  
 

 

a. 1x Finish controledoos (zwart) 

b. 1x USB-C kabel 

c. 1x Stroom adapter 

d. 2x Kabel (2m) 

e. 1x Finishhoorn met lange kabel 

f. 2x Drukknop 

  
 

 



 
 

 
 

 

 

 
a. 4x Drukknop (met USB-C kabel) 

b. 11x tablet 

c. 11x schouderriem 

d. 2x pen (tablet) 

e. 11x USB-C adapter 

f. 4x USB A-C converter 

g. 11x USB-C kabel 

  
 

 

 

a. 2x laptop voeding 

b. 1x synology voeding 

c. 1x cisco switch voeding 

d. 2x Standaard stroomkabel (scherm/ printer/ …) 

  
 

 



 
 

 
 

 

 

 
a. 9x UTP kabel 

  
 

 

a. 3x USB-C kabel 

b. 1x USB-C adapter 

c. 1x lader powerbank 

d. 1x powerbank (USB-C + adapter) 

e. 2x USB-A printer kabel 

f. 2x muis 

  
 

 

a. 2x laptop + hoes 

b. 1x headset + hoes 

c. 1x synology (NAS) 

d. 1x stekkerdoos (2x USB-C & 8x stekker) 

e. 1x cisco switch 

  



 
 

 
 

 

 

 

 

a. 1x extension cable 12m 

b. 1x MacFinish II Remote start button 

c. 1x laptop + voeding  

d. 1x Split kabel 

e. 1x kabel met groene en zwarte bananenplug 

f. 1x USB to serial cable 5p female 

g. 1x USB to ethernet convertor 

h. 1x MacFinish II Remote arrival button 

i. 1x muismat 

j. 1x documentatie 

k. 1x USB-stick (Key) 

  
 

 

a. 1x interface box 

b. 1x battery pack 

c. 1x battery charger 

d. 1x UTP kabel 

e. 1x Argus photo finish camera & lens 

f. 1x CPL (circulair polarisatie filter) 

  
 



 
 

 
 

 

 

 
a. Logitech klavier & muis 

b. Stroomkabel 

c. Printer kabel 

d. 5G router (netgear) 

e. 5G router antenne 

f. Laadstation batterijen (milwaukee) 

g. Timetronics statiefkop (manfrotto) 

h. Timetronics ophangbeugel 

i. Timetronics statief 

j. Printer 

k. Starlink 

  
 

    
 


